Задание 

Задание: подготовить презентацию

Необходимо подготовить презентацию по выбранной теме, соответствующей изучаемой дисциплине.

Требования к презентации:

1. Количество слайдов: 10–15.
2. Структура презентации:
    * титульный слайд;
    * содержание (план);
    * введение;
    * основная часть;
    * заключение;
    * список использованных источников.
3. На титульном слайде указать:
    * название учебного заведения;
    * название дисциплины;
    * тему презентации;
    * Ф.И.О. студента;
    * группу;
    * Ф.И.О. преподавателя;
    * город и год.
4. Информация на слайдах должна быть краткой, содержательной и структурированной.
5. Не рекомендуется размещать на одном слайде большой объём текста.
6. Использовать рисунки, схемы, таблицы, графики, фотографии и другие иллюстративные материалы по теме.
7. Все изображения, таблицы и схемы должны соответствовать содержанию презентации.
8. Шрифт должен быть хорошо читаемым. Рекомендуемый размер:
    * заголовки — 28–32 pt;
    * основной текст — не менее 20–24 pt.
9. Презентация должна быть выполнена в едином стиле оформления.
10. Необходимо соблюдать грамотность: отсутствие орфографических, пунктуационных и фактических ошибок.
11. В конце презентации обязательно указать список использованных источников (учебники, научные статьи, интернет-ресурсы и др.).
12. При использовании материалов из Интернета необходимо указывать ссылку на источник.
13. Презентация должна быть выполнена самостоятельно и отражать понимание студентом выбранной темы.

Формат сдачи: PowerPoint (.pptx) или PDF.

Вариант по последнему номеру логина



ТЕМЫ
[bookmark: _GoBack]1.Промышленные роботы и манипуляторы в структуре ГАП: классификация, кинематика и критерии выбора для сборочных операций.
2.Автоматизированные транспортно-складские системы (АТСС): интеграция подвесных конвейеров, кранов-штабелеров и автоматических складов.
3.Мобильные роботы и автоматизированные управляемые тележки (AGV/AMR): навигационные системы и их роль во внутрицеховой логистике ГАП.
4.Спутники-паллеты (приспособления-спутники): проектирование, базирование деталей и автоматическая смена на гибких производственных модулях.
5.Захватные устройства и системы смены инструмента: конструктивные особенности адаптивных и вакуумных схватов для роботов.
6.Многоцелевые станки (обрабатывающие центры): конструктивные особенности, обеспечивающие гибкость и точность обработки.
7.Системы ЧПУ (CNC) нового поколения: открытая архитектура, сетевая интеграция и адаптивное управление процессом резания.
8.Инструментальное обеспечение ГАП: кодирование, автоматический контроль износа и поломки инструмента (системы инструментального менеджмента).
10.Автоматизация контроля качества в ГАП: координатно-измерительные машины (КИМ) и системы технического зрения (Machine Vision) на конвейере.







